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1   校正前准备工作 

工作环境要求 

全屏校正用于现场大屏校正，需要工程人员携带校正设备在现场进行逐点校正，校正效果极为显著，全屏校正必

须在以下工作环境中进行： 

工作环境 夜间或者较暗环境下是理想的校正环境；室内稳定的灯光、室外无阳光直射的环

境可以尝试校正；外界光变化或光线太强的环境不建议校正。 

校正计算机系统 64位系统 

软件安装 

 NovaCLB-Screen的安装与普通软件相同，如遇到防毒软件的安全警告，请选择“允许全部操作”。 

 在 Nova软件光盘中会看到一个带有相机 ID和加密锁 ID的文件包，将该文件包下的授权文件

EncodeDogData拷贝到 NovaCLB-Screen安装根目录下，或在软件的授权功能添加。 

 插入加密锁，此时加密锁的指示灯常亮。 

系统部署 

图1-1 系统架构 

  

校正计算机与控制计算机组成局域网的三种方式： 

 使用网线直连两台电脑，设置 IP在同一网段，用于近距离校正； 

 校正计算机通过无线连接到普通路由器，控制计算机网线连接路由器 LAN 口。用于不方便拉长网线的场合； 

 校正计算机和控制计算机分别连接无线点对点远程通信设备，用于较远距离的校正。 

说明： 

校正计算机、控制计算机建议关闭防火墙，避免两台电脑通信不畅。 

西
安
诺
瓦
星
云
科
技
股
份
有
限
公
司



 NovaCLB-Screen全屏校正系统 快速指南  
 

 www.novastar-led.cn   2  
 

 

点对点显示 

图1-2 点对点显示配置 

 

 

说明： 

确保 LED 显示屏与显卡点对点显示无缩放，如有视频处理器等中间设备请去除，如显卡与发送卡分辨率不一致请

设置一致、如 Nova 控制器自带缩放功能请禁用。 

NovaLCT 启动监听 

单击“用户”，登录高级用户（密码为：admin），进入校正页面。 

若通信信息里提示“启动网络监听成功”则 NovaLCT端监听设置完毕；如果提示监听失败，请更改端口号尝试

“重新监听”。 

 

图1-3 监听 
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校正距离的选择 

校正相机正对屏体，处于屏体左右中线位置。校正相机与 LED屏体的垂直线到屏体上下左右四边的偏角都小于

30°，例如下图中的 A、B角均小于 30°。 

图1-4 校正视角示意图 

 

说明： 

校正角度太大，相机采集到的分区图像变形严重，容易产生校正异常情况。 

 A 角；水平线与屏体最高距离点的角度，以此来确定屏体最大校正高度。 

 B 角：屏体中点和屏体边界的角度，以此来确定屏体最大校正长度。 
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2   全屏校正流程 

校正模式 

图2-1 校正方式的选择 

 

校正方式一般选择逐点校正，本文重点介绍逐点校正方式。单击“下一步”进入初始化界面。 

说明： 

四种校正方式之间的区别： 

整屏逐点校正（对整屏进行逐点校正，校正后整屏的均匀性和拼接产生的亮暗线都会得到最大程度的改善）； 

拼接亮暗线修正，主要用于以下三种场景： 

 未经过校正的屏快速修正，因拼接精度产生的亮暗线，不改善均匀度的校正； 

 在工厂经过全屏逐点校正，箱体运到现场按工厂顺序重新拼屏产生新的亮暗线，在现场使用校正系统修正重

新拼屏产生的亮暗线； 

 在工厂内经过箱体校正，箱体运到现场拼接产生亮暗线，在现场只修正拼接亮暗线。 

对更换的灯板进行校正（因灯板故障更换灯板，需要对新的灯板进行校正。此功能也可用于修正局部校正效果不

理想的灯板，例如相机脏点引起校正后的亮点）。 

校正前后均匀性评测（选定评测区域，采集其校正前和校正后的亮色度信息，对比校正前后的均匀性和亮度分布

情况）。 
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初始化 

图2-2 初始化 

 

1. 控制系统：参考 NovaLCT启动监听，将 IP和端口号填入初始化界面，然后单击“连接”按钮。在与

NovaLCT连接成功后，界面下方会自动显示已连接 NovaLCT，当前带载的屏体数、各屏对应的分辨率。 

2. 灯板分辨率：在与 NovaLCT连接成功后，界面下方会自动显示已连接控制系统，当前带载的屏体序号及各

屏对应的分辨率。用户可根据需要选择屏体序号，默认选中第一个。 

3. 灯板宽度、高度：连接 LCT后会显示灯板的宽度（点数）、高度（点数），如果获取失败或与实际不相符，

请手动输入真实的宽度（点数）、高度（点数），如果灯板规格不一致，请不要勾选“灯板大小一致”。 

4. 校正信息文件： 或 校正信息文件用于保存显示屏的校正系数等信息，请妥善保管。 

5. 单击“下一步”进入分区设置界面。 
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相机设置 

 

数码相机 

步骤 1 相机准备工作 

1. 将相机通过 USB线连接至计算机，相机开关拨到 ON状态。单击“连接相机”，提示“连接成功”后即可通过软

件自动控制相机。 

2. 将模式转盘 设置为M档（手动），镜头对焦设置为M（手动） 。如果镜头有防抖动功能（适马为

OS），关掉 。 

3. 目镜取景和液晶屏取景的切换：在相机MENU里把“实时显示拍摄”开启，按 可切换目镜取景和液晶屏取

景。 

步骤 2 相机连接 

校正过程中，相机必须与校正计算机连接正常、保持正对分区、且可以正常拍照。连接相机前需要选择相机

类型，数码相机为 Canon相机，如连接成功，单击“下一步”进入分区设置。 

Caliris相机 

步骤 1 将相机插上电源，并用 USB线连接至电脑，使得机身上的指示灯变为绿色。 

步骤 2 单击软件上的“图像预览”，实时查看相机采集图像。 

步骤 3 调节焦距和微焦使得分区图像大于相机预览中的红色框，如果图像过亮请调节光圈，使得光圈口径缩小。 
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分区设置 

由于受到相机分辨率的限制，显示屏需划分为多个合适大小的区域进行校正。单击“智能分区”对显示屏进行分

区。 

图2-3 分区设置 

 

也可进行自定义分区，只需改变基本单元大小，软件自动算出分区大小，点“确定”即可。主要用于改大隔点数

（改大分区）、或改小隔点数（当屏体亮度较低，饱和度难以分析正常时可尝试把隔点数改小）。 

图2-4 自定义分区 

 

另外，若屏体存在包边或边缘遮挡情况，请设置屏体包边。 

图2-5 包边设置 
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相机参数 

当连接的相机为“Caliris”系列时，单击“饱和度调节”进入饱和度调节界面，勾选“实时分析”复选框，单击

选择预览颜色，软件自动对所选颜色的“相机预览”画面进行饱和度分析，最终达到“正常”。不勾选“实时分析”

复选框时，Caliris相机参数调节与数码相机参数调节方式保持一致。 

数码相机：在相机MENU里把“实时显示拍摄”开启，按 切换液晶屏取景模式，如下图所示。 

图2-6 液晶屏取景 

 

在分区拓扑图中选中一个分区，推荐整屏中心的分区。将相机镜头对准该分区，调节镜头对焦环和三脚架使分区

在相机视野内。一般调节焦距让分区位于成像图中心，长宽占到成像图长宽的一半，即上下左右各预留 1/5。 

 

图2-7 分区图像大小调节示意图 

 

（a） 标准成像（b）成像太小(c) 成像太大 

数码相机参数调节支持全自动调节、手动调节两种方式。 

全自动调节 

开启液晶屏取景，镜头微焦调到 MF 档 ，单击 软件会自动分析并调节相机参数、屏体亮度。

当饱和度不适合时，成像大小为 0；当成像大小偏大或者偏小时，调节微焦环使得 LED灯点变得清晰或模糊，最

终饱和度、成像大小达到“正常”。 
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图2-8 相机参数 

 

单击“下一步”进入分区校正。 

手动调节 

 饱和度值与调节参数的关系：打屏亮度、曝光时间、ISO 的值与饱和度值正相关，光圈值与饱和度值负相关；

调节优先顺序为打屏亮度——曝光时间——光圈值——ISO。 

 成像大小与调节参数的关系：光圈值，对焦环对成像大小影响较大，一般我们使用对焦环调节成像大小。调

节对焦环使图像模糊，成像大小变大；调节对焦环使图像清晰，成像大小变小。若成像大小为 0，表示饱和

度太低或太高，需要把饱和度调节至一定范围成像大小才能正确计算出。打屏亮度、曝光时间、ISO对成像

大小影响较小，一般可以忽略。一般我们先固定光圈值，把饱和度调节到一定范围使成像大小显示出来，调

节对焦环使成像大小正常；然后调节校正亮度、曝光时间、ISO使饱和度正常。 

图2-9 相机设置之手动调节相机参数 

 

名词解释 

 饱和度：相机照片亮暗程度的一种表示方法。饱和度太大，图片过曝，图片存在失真现象；饱和度太小，图

片太暗，图片也会存在失真现象。 

 成像大小：LED灯点在图片上所占面积的一种表示方法。成像太小或成像太大，都会导致校正效果不理想，

故需调整对焦环，使成像大小接近标准大小。 

 打屏亮度：屏体显示亮度的百分比。打屏亮度越大，图片亮度越大。 

 曝光时间：相机快门时间，单位 ms。曝光时间越大，图片越亮；曝光时间越小，图片越暗。 

 光圈大小：光圈值的大小，镜头进光孔大小的表示方法。光圈值越小，光圈孔径越大，图片亮度越大，但同

时图片会出现轻微虚化现象导致成像大小明显增加。 

 ISO：相机的感光度；ISO增大，图片亮度增大，但同时图片噪点增大，ISO值我们只使用 100-400。 
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分区校正 

单击“启动自动校正”开始校正分区，完成后进入下一个分区校正，依此类推。 

图2-10 分区自动校正 

 

 

图2-11 目标值修改 
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目标值默认损失 8%的亮度，色域损失很低，若屏体较花（屏体显示呈现马赛克等亮度差异较大的情况），请修改

目标值将亮度或色域损失增大。也可以校正后根据效果改变目标值，预览效果，确认效果后单击“确定”。 

消除分区边界 

 观察分区之间有无边界线，如果无可省略这一步； 

 如果分区之间存在边界线，请单击“消除边界”——“系数上传”——“系数固化”——“保存数据”。 

图2-12 消除分区边界 

 

 系数仿真 

软件利用校正系数还原 LED显示屏校正前的显示效果，还原后的显示图为仿真图，如图 2-13所示。校正人

员通过比对仿真图效果和校正前实际显示效果是否一致，判断校正结果是否正确。如果仿真图效果与 LED

显示屏校正前的显示效果不一致，那么此次校正存在问题，需要分析显示不一致的原因。 

单击“系数仿真”进入系数仿真界面，如图 2-13所示。 
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图2-13 系数仿真 

 

− 绘制编号：在仿真图上绘制分区编号。 

− 屏体颜色：仿真图显示效果所对应的检验颜色。 

− 显示模式：仿真图的模式分为三种：原色图、灰度图和伪彩图。原色图是指仿真图显示的颜色与屏体

颜色中选择的颜色一致；灰度化是软件通过校正系数生成的一张灰度图像，不管屏体颜色是什么，仿

真图永远是一张灰度图像；伪彩色是指软件通过校正系数生成的一张彩色图像。 

如果校正前显示屏花的比较均匀，其校正系数分布也比较均匀，仿真图看起来也比较均匀。如果仿真

图上看起来有分区明显偏亮或偏暗，且与校正前 LED屏显示效果不一致，那么这个分区的校正效果是

有问题的。 
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